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El Grupo de Investigacion ROBOLAB llevara acabola =
jornada "Robdtica en Educaciéon Primaria”

Los alumnos podran interactuar con los robots
‘Ursus" y 'Dulce’, con los que el grupo Robolab
trabaja actualmente en el ambito de la
investigacion y Ia docencia
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05/0412011. El grupo de Robatica y Vision Artificial
(Robolab) de la Universidad de Exremadura
lievaré a cabo la jorada ‘Robdtica en Educacian
Primaria’ en el Colegio Piablico Dulce Chacon de
Caceres el proximo miércoles 6 de abril, de 09:30
a 13:30. Durante la jornada, enmarcada dentro de
Ia Semana Cultural del centro, los alumnos podran
interactuar con los robots 'Ursus' y ‘Dulce’. con los
que el grupo Robolab trabaja actuaimente en ef | Ursus.jpg
ambito de la investigacion y la docencia. A través
de diversas actividades, se ofrecera a os alumnos
la posibilidad de programar sus funciones asi
como conocer de cerca los avances del grupo
Robalab en el drea de |a robdtica social.

Ursus es un robot con forma de oso de peluche, disefiado para mejorar el proceso de rehabilitacion de nifios
con deficit motor. El robot Ursus fue presentado el pasado mes de enero en el Centro de Referencia Estatal de
Discapacidad y Dependencia de Ledn durante la jornada *Robatica Asistencial’

Dulee, el dltimo robot disefiado por el grupo Robolab con fines educativos, 2s una toruga que dibuja sobre el
suelo ejecutando programas que los nifos escriben previamente en el ordenador. A lo largo de este curso
escolar dos grupos de quinto de Primaria del colegio Dulce Chacdn han realizado una experiencia piloto con
unawversion viriual de la toriuga Dulce para iniciarse en la programacion de ordenadaores.

Por ofra parte, se presentara la herramienta AR-Leamning, un instrumento educativo interactivo basadao en la
tecnologia de Realidad Aumentada y que permite a los alumnos interaciuar con elemenios viruzales en su
proceso de aprendizaje. Esta herramienta fue presentada recientemente en el ‘Congreso de Comunicacion
Social y Educacion’ celebrado en Caceres durante el pasado mes de marzo.

El grupo de Robdtica y Visidn Artificial (Robolab) de la Universidad de Extremadura coordinado por el profesor
Pablo Bustos, fue creado en el afio 1997 y realiza su investigacion en el campo de la robotica auténoma mavil
y robatica social. En robotica social, el grupo participa como socio colaborador en diferentes proyectos
nacionales relacionados con la robdtica social como ACROSS (Robots auto-configurables para servicios
sociales) o ELDERTOY, y lidera proyectos regionales, como MIBOT{Mecanismos de Interaccian humano-robot
para la mejora de la calidad de vida de las personas dependientes).
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