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El Grupo de Investigacion ROBOLAB llevard a cabo la jornada  UtmaHer | “Veio | Comenaso | Actalad
“"Robética en Educaciéon Primaria” Ver mas
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Los alumnos podran interaciuar con los robots "Ursus” y "Dulce”, con los gue el grupo
Robolab frabaja actualmente en el ambito de la invesiigacion y la docencia.
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El grupo de Robdiica y Vision Arificial (Robolab) de fa Universidad de
Extremadura llevard a cabo la jomada Roboiica en Educacion Primania’en
el Colegio Pablico Dulce Chactn de Caceres el miércoles 6 de abrl, de
09:30 a 13:30. Durante la jomada. enmarcada dentro de la Semana
Cultural del centro, los alumnos podran interactuar con los robots Ursus'y
‘Duice’, con los que el grupo Robolab rabaja aciaimenie en el ambito de
la investigacion y la docencia. A traves de diversas aciividades, se offecera
a los alumnos la posibilidad de programar sus funciones asi COMO CoOROcer
de cerca los avances del grupo Robolab en el area de la robdtica social.
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Ursus es un robot con forma de oso de peluche, disefiado para mejorar el
proceso de rehabilitacion de nifios con deficit motor. El roboi Ursus fue
presentado el pasado mes de enero en &l Ceniro de Referencia Estaial de
Discapacidad y Dependencia de Leon durante la jomada ‘Rebotica
Asistencial'.
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Duice, el tltimo robot disefiado por el grupo Robolab con fines educativos,
es una toriuga que dibuja sobre el suelo ejecitando programas que los
ninos escriben previamente en ! ordenador. A lo largo de este curso
escolar dos grupos de quinio de Primaria del colegio Dulce Chacon han
realizado una experiencia piloio con una version virual de fa onuga Dulce
para iniciarse en la pregramacidn de ordenadores.

Por ofra. parie, se presentard la hemamienta AR-Leaming, un instumenio educafivo interacive basade en la
tecnologia de Realidad Aumentada y que permite a los alumnos interaciuar con elemenios virzales en su proceso de
aprendizaje. Esta hemamienia fue preseniada recientemente en el ‘Congreso de Comunicacion Social y Educacion’
celebrado en Caceres duranie el pasado mes de marzo.

El grupo de Robafica y Vision Arfificial (Robolab) de ia Universidad de Exiremadura coordinado per el profesor Pablo Pl
Bustos, fue creado en el afio 1997 y realiza su invesiigacion en el i 0 de [a robdtica autonoma mavil y robotica
social. En robdtica social, el grupo participa como socio colaborador en diferenies proyecios nacionales relacionatos
con la robdtica social como ACROSS (Robotis auto-configurables para servicios sociales) o ELDERTOY, y idera
proyectos regionales, como MIBOT(Mecanismos de Inieraccion humano-robot para la mejora de la calidad de vida de
las personas dependientes).
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